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ABSTRACT: 

Tip-up seat mechanism with a differential movement, comprising an arm 7 supporting a back 12, 
a seat fixing plate 9, a support casing 6 housing the mechanism and providing the link between 
the legs of the seat, the fixing plate 9 and the back-support arm 7, characterised in that the arm 7 
is mobile in rotation about a horizontal axis of rotation 1 located at the rear of the support casing 
6 and cooperates with the seat fixing plate 9 on the one hand by a horizontal spindle 2 located at 
the rear of the said fixing plate 9, and on the other hand by a link rod articulation system located 
in front of the said fixing plate 9. 
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(§) MScanisme de siege basculant a mouvement differentiel 
comportant un bras 7 supportant un dossier 12, une platine de 
fixation (fassise 9, un boitier-support 6 enfermant le meca- 
nisme et assurant la liaison entre te ptetement du siege, la 
platine de fixation 9, le bras support-dossier 7. caract£rise en 
ce que le bras 7 est mobile en rotation autour d'un axe de 
rotation horizontal 1 situe a t'arriere du boitier-support 6 et 
coopere avec la platine de fixation d'assise 9 d*une part par. un 
axe horizontal 2 situ6 a I'arri&re de tedite platine de fixation 9, 
d'autre part par un syst&me d'articulation d biellette situe a 
I'avant de ladite platine de fixation 9. 
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La presente invention a pour objet un mecanisme de 
siege a mouvement differentiel pour siege basculant, comportant 
un do8sier 9 un bras support dossier, une assise, une platine de 
fixation d 1 assise, un boi tier-support enfermant le mecanisme et 
assurant la liaison entre le pietement du siege, l f assise et le 
bras support-dossier. 

Ce type de mecanisme est deja connu, il permet a 
1 ! utilisateur de basculer d.'avant en arriere sans perdre contact 
avec le poste de travail et sans que les pieds quittent leur 
appui au sol, le mouvement s 1 accompagnant d f Une ouverture de 1 ' an- 
gle assise/dossier • 

En outre tous les mecanismes pour siege basculant 
connus jusqu'alors necessitent des ressorts de dimensions impor- 
tantes et des boitiers - support volumineux. 

La presente invention a pour but de remedier a ces 
inconvenients de l'art anterieur et d'obtenir en outre un tres 
bon compromis, lors du mouvement du siege, entre plusieurs fac- 
teurs intervenant dans la notion de confort de la position as- 
sise. Ces facteurs consistent pr incipalement en une conservation 
de l'appui lombaire, une lev€e de l'assise a l'avant, une distance 
appelee tire-chemise et un auto reglage de la tension du dossier 
basculant par le poids de 1 'utilisateur . 

La conservation de l'appui lombaire est- necessaire 
pour conserver une position correcte du dos et du bassin. 

La levee a l'avant de 1 1 assise . doit etre faible pour 
permettre aux pieds de garder leur appui au sol et eviter la 
compression gSnante pour la circulation sanguine a l'arriere des 
genoux. 

En outre, lors du mouvement dif f erentiel assise/ 
dossier, une augmentation trop importante de la distance entre le 
point d 1 appui des f esses et celui des ompplates conduit a un 
"deshabillage" de 1 1 utilise teur au niveau des reins, ceci apres 
plusieurs basculements successifs. 

L' augmentation de cette distance, appelee tire- 
chemise, devra done etre la plus faible possible. 

Enfin, la tension de basculement n'est plus reglee 
manuellement par 1 1 utili sateur , cette derniere fetant automati- . 
quement ajustee par le poids propre de 1 1 utilisateur . Cet auto 
reglage est partiel car il est prevu d'affiner l T auto reglage, 
selon le dSsir de 1 1 utilisateur (plus dur ou plus mou) par un 
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ajustement manuel de la precontrainte du ressort de torsion. 

Conformement a l f invention, un bon compromis entre 
ces differents facteurs est obtenu avec un mecanisme a mouvement 
dif f erentiel , comportant un bras supportant un dossier, une as- 
5 sise, une platine de fixation d'assise, un boi tier-support enfer- 
mant le mecanisme et assurant la liaison entre le pietement du 
siege, la platine de fixation d'assise, le bras-support, caractS- 
rise" en ce que le bras est mobile en rotation autour d'un axe de 
rotation horizontal fixe a l'arriere du boi tier-support et coopere 

10 avec la platine de fixation d'assise d'une part par un axe de ro- 
tation horizontal fixe" a" l'arriere de ladite platine, d'autre part 
par un systeme d ' articulation a biellette situS a l'avant de 
ladite platine. 

Selon un mode avantageux de mise en oeuvre du syteme 

]5 d 1 articulation, la biellette est mobile en rotation, autour d'un 
axe horizontal. Cet axe horizontal est fixe a l'avant du boitier 
support et traverse I'une des extremites de la biellette, l'autre 
extremite de la biellette comportant une lumiere longitudinale 
sensiblement oblongue assurant le deplacement des deux autres axes 

20 horizontaux alignes avec le precedent, l'un etant fixe a la partie 
avant du bras et l'autre Stant fixe" sous la partie avant de la 
platine de fixation d'assise. L'axe longitudinal de ladite lumiere 
se superpose a l'axe longitudinal de ladite biellette. 

L' invention sera mieux comprise a l'aide de la des- 

25 cription ci-apres d'un mode de realisation non limitatif et des* 
dessins et figures annexes dans lesquels : 

- la figure 1 est un schema indiquant lee positions 
des differents elements du mecanisme lorsque le siege se trouve 
en position droite, 

30 - la figure 2 est un schema indiquant les positions 

des differents elements du mecanisme lorsque le siege se trouve 
en position inclinee, 

- la figure 3 est un sch€ma indiquant les dSplace- 
ments des axes lors de 1' inclinaison du siege. 

35 Conformement a 1' invention, le mecanisme represents 

aux figures 1 et 2 comporte cinq axes : 

- un axe horizontal (1) situe a l'arriere d'un 
boi tier-support (6) et assurant la rotation d'un bras (7) sup- 
portant un dossier (12), 

40 - un axe horizontal (2) situe* a* l'arriere d'une 
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platine de fixation d' assise (9), et assurant la liaison entre 
le bras. support-dossier (7) et ladite platine de fixation (9) 
supportant une assise (11), 

- un axe horizontal (3) situe a la partie avant du 
5 -bras support-dossier (7) et assurant la liaison entre ledit bras 

(7) et une biellette de compensation* (8), 

- un axe horizontal (4) situS a 1' avant de la platine 
de fixation d'assise (9) et assurant la liaison entre ladite pla- 
tine de fixation d'assise (9) et la biellette de compensation (8) , 

10 - un axe horizontal (5) situS £ 1 'avant du boitier- 

support (6) assurant la rotation de la biellette (8). 

En comparant les figures 1 et 2 ou en se rSferant a 
la figure 3, on constate que, lors de 1 ' inclinaison vers l'ar- 
riere, le bras (7) pivote autour de l'axe fixe (1). II entraine 

15 la platine de fixation d T assise (9) ainsi que 1'assise (11) vers 
l'arriere par l 1 intermediate de l'axe (2) et provoque une lggere 
levfce d'assise a 1' avant, sous 1'action de la biellette de compen- 
sation (8). La biellette de compensation (8) est mobile en rota- 
tion autour de l'axe horizontal (5), traversant l ; '.une de ses ex- 

20 tremitSs, fixe sur le boitier-support (6). La biellette (8) com- 
porte en outre une lumiSre longitudinale sensiblement oblongue, 
de meme axe que la biellette, dont la fonction est d' assurer les 
deplacements des axes horizontaux (3) et (4) comme represents 
figure 3, et par consequent d'obtenir une levSe S 1'av.ant de 1'as- 

25 sise plus faible qu'en 1'absence de biellette. Lors du dSplacement , 
les trois axes (3), (4), (5) restent alignes sur l'axe longitudi- 
nal de la biellette ; ces trois axes occupent respectivement les 
positions (3'), (4'), (5') representees figure 3, lorsque le siege 
occupe la position inclinee de la figure 2. 

30 En outre, l'auto rlglage par le poids est obtenu par 

deux actions principales : 

- l'axe (2) reste toujours a l'avant du plan vertical 
passant par l'axe de rotation (1) provoquant un premier couple 

de rappel du bras (7) ; 

35 - l'axe (4) appuie sur le bras (7) par I 1 interme- 

diaire de la biellette (8) et de l'axe (3), provoquant un deuxieme 
couple de rappel du bras. 

C'est 1' action conjugu£e de ces deux couples, pro- 
portionnelle au poids de 1 ' utilisateur , qui etablit 1 ' auto-rSglage 

40 de la tension de basculement du dossier. 



4 

2533428 

Le reglage de la tension du ressort de torsion (10) 
appuyant sur l'axe (2) permet a I'utilisateur d'affiner I'auto- 
reglage par une variation du couple de rappel proportionnel au 
poids, et ainsi d'adapter la position d 'auto-reglage a sa notion 
personnelle de conf ort (plus dur ou plus mou) . 

En outre, la valeur du coefficient de tire-chemise, 
mesuree lors du f onctionnement decrit di-dessus du mecanisme 
conforme a l f invention, reste relativement faible (environ 12 mm) 
et le contact lombaire est permanent. 

De plus, 1 f auto-re*glage par le poids de 1' utilisateu 
a permis de reduire la taille des ressorts d'une valeur appre- 
ciable et done d'obtenir une micanique trfis peu encombrante, 
s f integrant facilement sous le siege, et par consequent amelio- 
rant l f esth£tique. 
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] B MScanisme de siege basculant a mouvement differen- 

tiel comportant un bras (7) supportant un dossier (12), une pla- 
tine de fixation d'assise (9), un boitier-support (6) enfermant 
le mecanisme et assurant la liaison entre le pietement du siege, 
la platine de fixation (9), le bras support-dossier (?), caracterisg en 
ce que le bra6 (7) est mobile en rotation autour d'un axe de ro- 
tation horizontal (1) situe a l'arriere du boitier support (6) et 
coopere avec la platine de fixation d'assise (9) d'une part par un 
axe horizontal (2) situe a l'arriere de ladite platine de fixation (9) 
d'autre part par un systlme d'articulation a biellette situS a 
l'avant de ladite platine de fixation (9). 

2. Mecanisme de siege basculant a mouvement differentiel 

selon la revendication 1, caractSrise* en ce que le sytSme d' arti- 
culation comporte une biellette (8) mobile en rotation, £ l'une de 
ses extrSmites; autour d'un axe horizontal (5) situe" a l'avant du 
boitier support (6) et comporte a .1' autre extr§mite une lumiere 
longitudinale sensiblement oblongue assurant le deplacement de 
deux axes horizontaux (3) et (4), alignes avec l'axe (5), l f axe 
(3), itant situ§ a la partie avant du bras (7) et l'axe (4) etant 
situe* sous la partie avant de la platine de fixation d'assise (9). 
3 # Mecanisme de siige basculant a mouvement differen- 

tiel selon l'une quelconque des revendications 1 et 2, caracterise 
en ce que l'axe de rotation (2) reste toujours en avant du plan 
vertical passant par l'axe (1). 
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